Ar du armamputerad och vill férbattra kontroll 6ver din protes?

Sahlgrenska universitetssjukhuset i Goteborg soker deltagare till en studie for forbattrad kontroll av
myoelektrisk protes. Studien innefattar benférankrad protes med styrning genom elektroder som &r
inplanterade i nerver och muskler. Studien & godkand av den regionala etikprévningsndmnden och
lakemedelsverket. Vi soker kvinnor och man 6ver 18 ar med underarmamputation, som har svarigheter
att styra sin myoelektriska protes tillfredsstallande idag.

Den stora skillnaden mellan en traditionell hylsprotes och en skelettférankrad protes, ar just avsaknaden
av hylsa, vilket innebar att protesen alltid passar, sitter ratt, sakert och stabilt. Den ger ocksa okad
rorlighet samt eliminerar problem som ar direkt relaterade till hylsan, sasom problem med varme,
skavsar och bristande komfort. Osseointegration anvants framgangsrikt for extremitetproteser i Sverige
i 6ver 20 ar och det finns Gver 400 patienter i varlden som behandlats med det svenska implantatsystemet
(OPRA).

Under de senaste aren har denna teknik utvecklats for att tillata direkt hjarnkontroll Gver protesen och
sensorisk  aterkoppling, med hjalp av elektroder som implanteras i nerver och muskler
(https://youtu.be/\VAUQU4392wM). Detta innebér att patienten inte langre har problem relaterade till
hylsan eller elektroder pa ytan av huden. Osseointegration och implanterade elektroder ger mer komfort
och béttre kontroll &ver protesen (https://goo.gl/IVLjpU). Detta kraver en operation dar ett
titanimplantat &r inford i benet och elektroder implanteras i muskler och nerver.

Baserat pa tidigare resultat forvantar vi oss foljande fordelar for patienten (en manad efter operationen):

o Protes kontroll med hogre uppldsning (exakt styrning av position, hastighet och kraft)
T.ex., https://goo.gl/aZx1fn,

e Palitlig och stabil protes kontroll oavsett arm lage och miljéforhallanden (t.ex. kallt eller
varmt vader),

e Samtidig och oberoende kontroll av tva frihetsgrader, dvs tva funktioner i protesen

e Intuitiv kansla av beroring och kraft i en punkt i handen (som harrér fran sensorer i
protesen nar grips ett foremal, och kande i fantom hand),

e Minskad fantomsmarta.



https://youtu.be/V4UQU4392wM
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https://goo.gl/aZx1fn

Dessutom kommer fortsatt forskning att bedrivas inom detta projekt som kan leda till foljande:
e Samtidig kontroll Gver mer an tva frihetsgrader (t.ex. kontroll av enskilda fingrar);

¢ Naturlig rotation av handleden;
e Intuitiv kénsla av berdring och kraft i mer an en punkt i handen, liksom olika typer av kansel.

Din medverkan &r frivillig och du kan ndar som helst avbryta ditt deltagande. N&r du kontaktar oss kan
vi komma att registrera dina kontaktuppgifter. De uppgifter du lamnar till oss behandlas i enlighet med
Personuppgiftslagen (PuL).

For mer information och intresseanmaélan ar du valkommen att kontakta:

Max Ortiz, tel. 708 461 065, maxo@chalmers.se

Katarzyna Kulbacka-Ortiz, tel. 700 206 018, katarzyna.kulbacka-ortiz@vgregion.se
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